Curriculum Vitae

di Alessio De Angelis

Istruzione e formazione

02/2009

02/2005
11/2004

Dottorato di ricerca in Ingegneria dell’Informazione, conseguito presso I’ Universita
degli Studi di Perugia con discussione della tesi dal titolo “Realization of a UWB-
based Position Measurement System”.

Abilitazione all’esercizio della professione di Ingegnere.

Laurea in Ingegneria Elettronica (vecchio ordinamento, corso quinquennale), conse-
guita presso I’Universita degli Studi di Perugia. La tesi di Laurea, dal titolo “Im-
plementazione di un decoder h.264 su DSP per videoconferenza”, ¢ stata svolta
nell’ambito dell’elaborazione numerica dei segnali per compressione video digitale.

Esperienza professionale e scientifica

05/2015 - presente  Ricercatore (a tempo determinato L..240/10 tipo B) presso il Dipartimento di Inge-

09/2017

07/2013 - 05/2015

01/2012 - 07/2013

gneria dell’Universita degli Studi di Perugia. La posizione ¢ finanziata dal program-
ma per il reclutamento di giovani ricercatori “Rita Levi Montalcini” del Ministero
dell’Istruzione dell’Universita e della Ricerca. Partecipazione ad attivita di ricerca
su sistemi ad accoppiamento induttivo per la localizzazione, disseminazione del ri-
ferimento temporale, e trasmissione di potenza. Un’attivita di ricerca parallela con
collaborazioni internazionali ¢ stata intrapresa nell’ambito della sintesi di segnali di
eccitazione con proprieta spettrali predeterminate per 1’identificazione dei sistemi.
Nell’ambito della Valutazione della Qualita della Ricerca (VQR) ANVUR 2011-
2014, ha ottenuto la massima valutazione per i prodotti della ricerca che era tenuto a
presentare. Ha conseguito 1’ Abilitazione Scientifica Nazionale (ASN) nel SC 09/E4
in data 28/03/2017.

Visiting researcher presso il Dipartimento ELEC della Vrije Universiteit Brussel
(VUB), di Bruxelles, Belgio, nell’ambito della collaborazione con il Prof. Johan
Schoukens sul tema dell’identificazione dei sistemi.

Ricercatore (a tempo determinato L.240/10 tipo A) presso il Dipartimento di In-
gegneria dell’Universita degli Studi di Perugia. Coinvolto in progetti di ricerca sul
posizionamento ad ultrasuoni per applicazioni industriali, sulla localizzazione indoor
e sulla sincronizzazione.

Researcher presso il Signal Processing Lab, Royal Institute of Technology (KTH)
di Stoccolma, Svezia. L’esperienza, iniziata con la posizione di Post-doctoral re-
searcher dal 01/2010, ha permesso di acquisire una buona indipendenza scientifica,
grazie a responsabilita per la preparazione di proposte di successo per progetti in-
ternazionali e per I'implementazione di infrastruttore di laboratorio. Inoltre, ha con-
sentito di stabilire una fruttuosa interazione in un ambiente di ricerca internazionale,
risultante in svariate pubblicazioni congiunte. Infine, ha prodotto la competenza nel-
la formazione e coordinamento di un gruppo di ricerca nell’ambito della navigazione
indoor con sistemi UWB, costituito da due post-doc, un PhD student e 5 studenti di
Master e Bachelor.



01/2010 - 01/2012

12/2008 - 12/2009

06/2008 - 12/2008

11/2005 - 10/2008

Post-Doctoral researcher presso il Signal Processing Lab, KTH, di Stoccolma, Sve-
zia. Posizione finanziata da ACCESS Linnaeus Centre (Autonomic Complex Com-
munication nEtworks, Signals and Systems), tramite una procedura di selezione
competitiva (tre candidature selezionate su un totale di oltre 60).

Assegnista di ricerca presso il Dipartimento di Ingegneria Elettronica e dell’ Infor-
mazione dell’Universita degli Studi di Perugia, per il progetto “Realizzazione di
sistemi per I’indoor positioning”.

Visiting researcher presso il Signal Processing Lab, Royal Institute of Technology
(KTH) di Stoccolma, Svezia, con argomento “Ultra-Wideband Indoor Positioning
and Tracking Systems”, sotto la supervisione del prof. Peter Hindel. Posizione
supportata da una borsa di ricerca all’estero assegnata dalla Associazione Italiana
Gruppo di Misure Elettriche ed Elettroniche (GMEE).

Dottorando in Ingegneria dell’Informazione, con borsa di studio, presso il Dipar-
timento di Ingegneria Elettronica e dell’Informazione dell’ Universita degli Studi di
Perugia, Unita di ricerca Misure Elettriche ed Elettroniche, con la supervisione del
prof. Paolo Carbone. Il settore di ricerca principale ¢ stata la localizzazione al-
I’interno di edifici mediante segnali Ultra-Wideband (UWB). In particolare, oggetto
dell’attivita sono stati il progetto, la realizzazione e la caratterizzazione di dispositi-
vi di misurazione della distanza e sistemi di localizzazione basati sul tempo di volo
di impulsi UWB. Una attivita di ricerca parallela ¢ stata svolta nel settore Image
Quality Assessment.

Partecipazione a progetti di ricerca

2015 - presente

2011 - 2013

2010 - 2011

Ministero dell’Istruzione dell’ Universita e della Ricerca (MIUR), responsabile scien-
tifico del progetto “Metodi e sistemi robusti per la localizzazione in ambienti con
limitata copertura GNSS”, posizione finanziata nell’ambito del programma per gio-
vani ricercatori “Rita Levi Montalcini”. Risultato uno dei due contratti finanziati
nel bando 2012 per la macroarea 08 e 09, a seguito di procedura di valutazione
competitiva. Il progetto, della durata di tre anni, ha avuto inizio in data 11/05/2015.

Swedish Agency for Innovation Systems (VINNOVA) e Indian Department of Scien-
ce and Technology (DST). Progetto congiunto Indo-Svedese su Sistemi Embedded,
dal titolo: “Development of wireless sensor based experimental prototype for esti-
mation of position/navigation parameters of objects in a short enclosed range, using
co-operative localization techniques based on multiple sensor data”.

Unione Europea. European Institute of Technology (EIT). ICT Labs, Stockholm.

Esperienza didattica

2018

2016 € 2018

Titolare di n. 81 ore nell’a.a. 2017/2018 presso il CdL in Ingegneria Elettronica e
dell’Informazione e il CdL Magistrale in Ingegneria Informatica e Robotica, nel SC
09/E4, SSD ING-INF/07.

Docente responsabile dell’insegnamento “Measurement systems for localization”
nel Corso di Dottorato di Ricerca in “Ingegneria industriale e dell’informazione”
dell’Universita degli Studi di Perugia, anni accademici 2015/2016 e 2017/2018.



2014 - 2017

2009

2006 - presente

2006 - presente

Docente del modulo di didattica integrativa (10 ore di esercitazione in Laboratorio
di Misure Elettroniche) facente parte dell’insegnamento di “Misure e Qualita”, nel
corso di Laurea in “Ingegneria informatica ed elettronica” dell’ Universita degli Studi
di Perugia.

Docente responsabile dell’insegnamento di “Misure per 1’ingegneria dell’informa-
zione”, nel corso di Laurea in “Ingegneria informatica e delle telecomunicazioni”
dell’Universita degli Studi di Perugia, sede di Orvieto.

Supervisione di oltre 20 tesi di Laurea di primo e secondo livello presso Universita
degli Studi di Perugia e KTH, Stoccolma, Svezia.

Assistenza alla didattica tramite coordinamento di esercitazioni di laboratorio ed
attivita di insegnamento presso Universita degli Studi di Perugia e KTH, Stoccolma,
Svezia.

Iscrizione a societa scientifiche

2009 - presente
2007 - 2009
2007 - 2010 e 2015

Esperienza come

2007 - presente

2015 - presente

Riconoscimenti

2016

2016

2009

2008

Interessi di ricerca

IEEE Member.
IEEE Graduate Student Member.
- pres. Socio GMEE (Gruppo Misure Elettriche ed Elettroniche).

revisore

Revisore per riviste scientifiche fra le quali: IEEE Transactions of Instrumenta-
tion and Measurement, IEEE Transactions on Vehicular Technology, IEEE Com-
munication Letters, IEEE Signal Processing Letters, EURASIP Journal on Wireless
Communications and Networking, Elsevier Measurement, Sensors.

Membro del Technical Program Committee della conferenza tecnica internaziona-
le IEEE International Instrumentation and Measurement Technology Conference
(I2ZMTC). Revisore per conferenze internazionali nel campo delle Misure Elettro-
niche, della Localizzazione e della Elaborazione dei Segnali.

Conseguimento del premio “Best Paper Award - Second Place”, nel convegno in-
ternazionale IEEE I2MTC 2016, Taipei, Taiwan, per I’articolo intitolato “Magnetic
Field Analysis for Distance Measurement in 3D Positioning Applications”.

Riconoscimento ufficiale da parte della IEEE Instrumentation and Measurement So-
ciety come uno degli “Outstanding Reviewers of 2015 per la rivista Transactions
on Instrumentation and Measurement.

Destinatario di una delle tre ACCESS postdoc grant presso KTH, Stoccolma, Svezia,
selezionate su un totale di oltre 60 candidature ricevute.

Vincitore di una borsa di ricerca all’estero assegnata dalla Associazione Italiana
Gruppo di Misure Elettriche ed Elettroniche (GMEE).

Localizzazione mediante campi magnetici e sensori ultrasonori, elaborazione statistica dei segnali,
sistemi Ultra Wideband, tecniche di sensor fusion, cooperative localization.



Pubblicazioni

Co-autore di 24 articoli pubblicati in riviste internazionali, 43 negli atti di congressi internazionali ed
un capitolo di libro. Nella banca dati Google Scholar i lavori scientifici pubblicati hanno un totale di 671
citazioni, con un h-index pari a 15, http://scholar.google.com/citations?user=DA8Q_YsAAAAJ&
hl=it. Nella banca dati Scopus i lavori scientifici pubblicati hanno un totale di 468 citazioni con un
h-index pari a 12 (Author ID: 21933861500).
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V. Pasku, A. De Angelis, G. De Angelis, D. D. Arumugam, M. Dionigi, P. Carbone, A. Moschitta,
and D. S. Ricketts, “Magnetic field-based positioning systems,” IEEE Communications Surveys
Tutorials, vol. 19, pp. 20032017, thirdquarter 2017.

A. De Angelis, P. Carbone, E. Sisinni, and A. Flammini, “Performance assessment of chirp-based
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Instrumentation and Measurement, vol. 66, pp. 2474-2482, Sept 2017.
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Transactions on Instrumentation and Measurement, vol. 66, pp. 953-963, May 2017.

A. De Angelis, J. Schoukens, K. R. Godfrey, and P. Carbone, “Practical issues in the synthesis of
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Feb 2017.
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Instrumentation and Measurement, vol. 65, no. 5, pp. 1232-1241, 2016.

V. Pasku, A. De Angelis, M. Dionigi, G. De Angelis, A. Moschitta, and P. Carbone, “A positio-
ning system based on low-frequency magnetic fields,” IEEE Transactions on Industrial Electronics,
vol. 63, no. 4, pp. 2457-2468, 2016.
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A. De Angelis, A. Moschitta, P. Carbone, M. Calderini, S. Neri, R. Borgna, and M. Peppuc-
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Transactions on Instrumentation and Measurement, vol. 64, no. 10, pp. 2616-2625, 2015.

A. De Angelis and C. Fischione, “Mobile Node Localization via Pareto Optimization: Algorithm
and Fundamental Performance Limitations,” IEEE Journal on Selected Areas in Communications,
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bone, “An Indoor AC Magnetic Positioning System,” IEEE Transactions on Instrumentation and
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V. Yajnanarayana, S. Dwivedi, A. Angelis, and P. Hindel, “Spectral efficient IR-UWB communica-
tion design for low complexity transceivers,” EURASIP Journal on Wireless Communications and
Networking, vol. 2014, no. 1, pp. 1-13, 2014.

D. Zachariah, A. De Angelis, S. Dwivedi, and P. Hindel, “Schedule-based sequential localization
in asynchronous wireless networks,” Eurasip Journal on Advances in Signal Processing, vol. 2014,
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S. Dwivedi, D. Zachariah, A. De Angelis, and P. Hiandel, “Cooperative decentralized localization
using scheduled wireless transmissions,” IEEE Communications Letters, vol. 17, no. 6, pp. 1240-
1243, 2013.

D. Zachariah, A. De Angelis, S. Dwivedi, and P. Hindel, “Self-localization of asynchronous
wireless nodes with parameter uncertainties,” IEEE Signal Processing Letters, vol. 20, no. 6,
pp- 551-554, 2013.

A. De Angelis, S. Dwivedi, and P. Hindel, “Characterization of a flexible UWB sensor for indoor
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nanosecond pulse generators,” IEEE Transactions on Instrumentation and Measurement, vol. 60,
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ti, “Resonant inductive wireless power transfer links operating in a coupling-independent regi-
me: Theory and experiments,” in 2017 IEEE International Instrumentation and Measurement
Technology Conference (I2ZMTC), May 2017.
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A. De Angelis, M. Dionigi, P. Carbone, M. Mongiardo, Q. Wang, W. Che, F. Mastri, A. Costanzo,
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2016.
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